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~ LINHA DE DRIVES WEG

INVERSORES
DE
FREQUENCIA



INTRODUGAD

O qué é um Invcuor de
Frequéncia ?

O inversor de frequéncia
é um equipamento eletronico
desenvolvido para variar a
velocidade de motores de
indugao trifasico.
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INTRODUGAD ITED

METODOS UTILIZADOS PARA
s VARIAGAO DE VELOCIDADE

v’ Motor de dupla polaridade

v Variadores mecanicos.
- Polias fixas
- Polia variadora
- Moto Variadores

v Variadores eletromagnéticos
v’ Variadores Eletro Eletrénicos

-—
+
—



INTRODUGAD e
VARIADORES ELETRONICOS

Inversores de Frequéncia Conversor CA/CC



INTRODUGCAD

Equacionamento Basico da
Méaquina Assincrona

=
— Onde :

~— n=120.f. (I-s) n =Velocidade do motor
| p f = freqiiéncia
§ = escorregamento
¢ = U P = numero de pdlos
f ¢' = fluxo magnético

U/ = Tensao
A 2 (= torque
J , = corrente rotorica
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INTRODUGAD e

Existem dois tipos de Inversores
de Frequéncia.

Inversores de Frequéncia controle escalar de velocidade

Inversores de Frequéncia controle vetorial de velocidade
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INTRODUGAD ITEL

Inversores de Frequéncia com controle
escalar de velocidade

= Os inversores de freqiiéncia com controle
- escalar de velocidade, controlam somente a Tensao e
a Freqiuéncia aplicadas ao motor, deixando o torque

- do motor proporcional a esta relagdo ou seja,

" constante, porem nao identificam as alteragées na
rotacdao do motor devido as possiveis variagbes na

carga.
Curva de Tensao e Fregiiéncia
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INTRODUGAD ITED

Inversores de Frequéncia com
= controle vetorial de velocidade

O inversor de freqiliéncia vetorial, alem de controlar a
- Tensdo e Frequéncia aplicadas ao motor controla também o
Torque, em fungdo das possiveis variagcoes de carga.

Ele detecta as variagoes de carga através da corrente
do motor quando trabalha no modo de controle Vetorial
Sensorless ou através de um taco gerador de pulso (Encoder)
acoplado ao eixo do motor quando trabalha no modo Vetorial
com encoder (opcional)

Im " = Corrente total do motor (medida)

Im = Corrente de Magnetiza¢do (medida)
|12 = Corrente Rotérica (Calculada)




IIINRIRIR(®

DUGCAD

[ueq

Tabela de comparacgéo entre
tecnologias de controle de

velocidade.
Inversores| Inversores Vetoriais | ConversorC.C.|  Servo
Item com Acionamento
Escalares| Sensorless | C/encoder realimentagdo | Clrealimentacio
Faixaideat | Pe6Hza | De3Hza |(De0,5Hza| De I8 rpm | De 0,01H;
de trabalho 60H? 60H? 60Hz a 1800 a 60Hz
Regulagio de| Pewende do rpm
velocidade mT;r:fm:"” 0,5 % 0,01 % 0,5 % 0,005 %
Resposta
Safidon 05als 0,2 s 0,03 s 0,06 s 0,004 s
Caontrole — . _— . . . . . P
o kg Nio disponivel | Somente limite| Disponivel Disponivel | Disponivel
Torgue com Di ivel
velocidade | Nio disponivel | Nio disponivel| Disponivel THPERNERS Disponivel

Zero

{ fempo resivito )
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CFWO09 - Regenerativo
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' 'E E i CFWO09 -HD|
CFW-09 - RBE IL ‘g%:; | gﬁf} i

Rede de
Alimentacao
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CFWO09 - Regenerativo

— —

'GERADOR
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Ponte regenerativa Ponte inversora
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= CARACTERISTICAS
GERAIS DOS
INVERSORES
DE
FREQUENCIA



=

CARACTERISTICAS TECNIGAS =
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CARACTERISTICAS TIECNIGAS

Dados Gerais dos Inversores WEG

¥ Padronizagao de programagao;
v'Grau de protegao:
CFW08 - NEMA 1 e IP 20
CFW09 - NEMA 1, NEMA 4, IP 20 E IP 56
CFW10 - IP20
CFW11 - NEMA 1, IP 21, IP 54
v'Faixa de freqiiéncia de saida;
CFWO08, CFW10 e CFW11 -0 - 300 Hz
CFWO09 -0 - 204 Hz
v'Ponte inversora a transistor IGBT;
v'IHM Remota para painéis:
Cabosde 1; 2; 3; 5; 7.5 e 10 m (ou mais sob consulta) (**%)
(***) Exceto CFW1(

[eq



CARACTERISTICAS TIECNICAS TR

Dados Gerais dos Inversores WEG
- Rampa Linear e rampa tipo “S”
- Frenagem CC
Funcédo de JOG
Curva U/F ajustédvel
Funcao Multi-Speed - 8 velocidades

Rejeicéo de freqiiéncias criticas
Ride-Through (***)

Funcdao Flying Start (***)
Compensacgéio de escorregamento

(***) Exceto CFW10



CARACTERIST

GAS TECNICAS
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Rede de comunicac#o nos Inversores WEG

- Serial RS-232
Serial RS-485

" ModBus RTU
ProfiBus DP

CANopen

DeviceNet

Ethernet IP

CFWO08

KCS

KR5-485

Wia RS-232 ou
RS-485

KCR-485 +
MFW-01/PD

OK — Inversor
especial

OK — Inversor
especial

CFWO09

KCS

EBA ou EBB

Int. RS-232 ou
RS-485

KFB-PD

Placa PLC

KFB-DN ou
Placa PLC

* Em breve

CFW10

CFW1l1
RS-232-01

RS-485-01

RS-485-01

ProfiBusDIP-01
* Em breve

CAN-01
* Em breve

DeviceNet-015

EtherMet [P-05
* Em breve
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CARACTERISTICAS TIECNIGAS

Dados Gerais dos Inversores WEG
Frenagem Reostatica
CFwaos*, CFwog, CFw10**, CFW11

* CFWO08 disponivel nas mecénicas 2, 3e 4
** CFW10 somente nos modelos 4A- 110V e 7,3 e 10A - 220V

Regulador PID:
CFW08, CFW08, CFW 10 e CFW11



FUNGO

=S

ESP

ECIAIS

CFWO09 Frenagem reostatica
Energia dissipada
Ndo-ovorcerd o dloguelodo por efeito Joule
inversor na execugdo da tttttt

rampa.

REDE

.

=

7=
T

2

Médulo de frenagem

[eq

=

Resistor de
frenagem

GERADOR

—



FUNGOES

ESPECIAIS

Aplicacdes PID - Bomba

Alimentacao 220V

Entrada da bomba:

3411RPM - 2,83KGFM

\

\

—

[T

=

|l

Sensor

Bomba



FUNGOES

ESPIECIAIS e

Multi-Speed

Ajuste de até 8 velocidades pré-programadas, via software.
Comandadas por 3 entradas digitais no inversor. Vantagens:

- imunidade a ruidos elétricos, simplificagdo de comando e ajustes.

DI’s

Irl’ F:
P12
£ T
S P122

.r'r Fa iq.

F‘124 ",L N
% OFF
P

Fo
P125
| S— ," F, "
Fs — P129 %,
P126 ° ¢ F; %
= P128 X
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DIMENSIONAMENTO
— DE
INVERSORES
DE
FREQUENCIA



ESPECIFICACAD

Dimensionamento

) Para dimensionar um Inversor , é necessério saber

T —
Aplicagéo (tipo de carga)

Corrente do Motor

Informacoes basicas para o
:.".-——I L~ pa

Poténcia do Motor dimensionamento

Tenséo de Alimentacéo )

A faixa de velocidade de operagdo: /

Informagdes para o
dimensionamento
correto do motor

( velocidade minima e mdxima )



ESP

DIMENSIONAMENTO

Placa de
ldentificacéo do
Motor
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ESPECIFICACAD

CURVA DE CONJUGADO x ROTACAO PARA MOTORES
AUTOVENTILADOS, ACIONADOS COM INVERSOR DE
FREQUENCIA.

1.05

1,00

0,95

%0

0,85

0,80

0.75

0,70

0.65

0,60

055

v @1 02 03 04 05 06 07 O8 09 [0 L1 L2 13 14 15 le
|filn| - Freqiéncia (p.u.)
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ESPECIFICACAD e

CURVA DE CONJUGADO x ROTAGCAO PARA MOTORES COM
VENTILAGAO INDEPENDENTE, ACIONADOS COM INVERSOR
= DE FREQUENCIA.
1.05

— -

.95

=

(.85

0,81

0.75

[Tl - Redugdio no torgue (p.o.)
=
=]
=

0.65

0.60

(.55
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“Agradecemos
a atengcao e a
presenca de todos”.
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